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mc—— Bremse
=C—— brake

[ |o

Leistungskabel

C @ @ ® @
Bremse pneu. — 0
brake pneu. D 4}
MeRsystem
measuring system _¢_
d = ® ©

thermo cable

Unterseite Leistungsteil
bottom side power supply unit

X3 Uuuu X5

XS2 g
O

A1 A2 A3 = X13

power cable - 4‘:([ %ﬂ ’ :
! Thermokabel ‘

l} mech. Endschalter
mech. end position switch

. |
|
mech. Endschalter

! mech. end position switch

induktiv. Referenzschalter

inductive reference switch

H1

X2

Netzgerat +24V
power supply unit 4,

1]2]3]4 1]2]3]4
7T X6 A ~~

L1g L2g L3g <+
Netzanschlufy
current supply

T

Hochspannung
High voltage

A1 A2g A3y =

1ﬁ Bﬁ 2ﬁ ﬁ 1H2ﬂ ﬁ+ H- mwn
= ov 24V

Leistungskabel %% é Q Netzge:ét
power cable X ° o g power supply unit
Eg @
20
Bei LD400-Linearmotor s

Steuerteil:
controller:

Leistungsteil:
power supply unit:

two cables each are
connected to the terminal
clamps A1 A2 A3

of the LD400 linear motor

1

X31

X32

induktiv. Referenzschalter
inductive reference switch

mech. Endschalter
mech. end position switch

werden die Anschliisse
A1 A2 A3 doppelt belegt

CSHO1 1C-xx-EN2-EN1-NNN-S1-S-NN-FW

HCS02.1E-W00xx-A-03-NNNN

Frontseite Steuerteil
front side controller

Frontseite Leistungsteil
front side power supply unit

X8 +@TED
X4 @D

MeRsystem
measuring system
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